" MANULIFT

Manipulateur
Manipulator

=y

.0 Manutention par le vide l 5 8
Vakuum Handhabung
e Tous matériaux étanches |}

Allerlei luftundurchléssigen
Werkstiicke

® Jusqu’a 300 kg
Bis zu 300 kg

MOBILE - SECURISE - EVOLUTIF - PRECIS
BEWEGLICH - SICHER - ANPASSUNGSFAHIG - PRAZIS

SAPELEM @)

LA MARQUE EUROPEENNE DE MANUTENTION PAR LE VIDE / DIE MARKE FUR VAKUUM HANDHABUNG IN EUROPA



Une ergonomie étudiée

pour une efficacité maximale

téle, verre, plateaux stratifiés, panneaux isolants, marbre, pierre, béton...
Blechtafeln, Glas, beschichtete Platten, Isolierplatten, Marmor, Stein, Befon...

GUIDAGE / FUHRUNGSVARIANTEN

Guidage vertical rigide Guidon a hauteur constante Couronne d’orientation
+ pas de balancement: - guidage précis de la charge « rotation sans effort de la piece
- maintien de la piéce en position « réduit les mouvements ef la fatigue autour de I'axe vertical sur 270°
quel gue soit son centre de gravité de I'opérateur
Stabile vertikale Fihrung Fihrung Drehkranzorientierung
- keine Schwenk- auf konstanter Héhe « mihelose 270 ° Drehung des
Ausgleichsbewegungen « prazise FUhrung der Last Werkstlickes urn die vertikale Achse
« Greifen des Teiles unabhdngig vom « Handling nahezu ermidungsfrei .

Schwerpunkt

UTILISATION SUR SURFACES REDUITES / EINSATZ AUF KLEINEREN FLACHEN UTILISATION SUR GRANDES
Sur potence SURFACES =
. . oo EINSATZ AUF GROGEN FLACHEN
- potence & bras satellite ou double rails fixée au sol
- autonome sur chariot pour désservir plusieurs postes Sous pont bi-poutre
Auf Trc'igerfi]hrung + couverture de zones importantes | )

- dlimentation de plusieurs postes
« mouvements fransversaux et
longitudinaux.

Auslegerarm oder Doppelschienen am Boden befestigt
autark dank Schiitten, um mehrere Arbeitspléize beschicken zu kbnnen

Bras satellite Manipulateur 2 rails .

. accroft la fonctionnalité du « un axe de rotation de 0 & 360° Unter einer
manipulateur + déplacements longitudinaux PoPp"eIfragerbquke"

. pas de contrainte de portée : 2,75 m « geeignet flr groBe Arbeitsraime
déplacements, « fUr den Zugang von mehreren
(Obstacles contournés) 2-Schienen Manipulator Stellen

Aus|ege|-qrm Manipulator . eine Drehachse von 0° bis 360° « ermdglicht horizontale und vertikale

« erhéht die Funktionalitat des « fUr ldngliche Bewegungen Bewegungen
Manipulators Tragweite : 2,76 m

« keine Einschrénkung der
Bewegungen

(Umfahren von Hindernissen)

Equipement certifié CE et portant le label de qualité SAPELEM



Eine studierte Ergonomie

zur maximalen Leistungsfihigkeit

...ergonomique Un outil sécurisé...

- acftion des commandes sans I&cher le guidon « réserve de vide de sécurité

- guidage aisé et précis + autorisation de dépose

« guidon & hauteur constante - inferdiction de levage par contréle du niveau de vide
« efforts réduits - interdiction de [Gcher la charge si elle n’est pas posée

Ein sicheres Gerdt

- Sicherheitsvakuumspeicher

+ Ablegefreigabe

« Hebefreigabe durch permanente Uberpriifung des
Vakuumniveaus

- unmoglich die Last loszulassen, wenn sie nicht abgelegt ist.

| LES OUTILS / DIE HEBEGERATE

...ergonomisch

- Befdtigung der Steuerung ohne den Griff loszulassen
. leichte und prdzise FUhrung

« FUhrungsgriff auf konstanter Héhe

- reduzierte Kraftanstrengung

Palonnier horizontal Palonnier vertical Monoventouse

« manutention de fomats » manutention de vifrages « manipulation de coils
standard « pivotement vertical + ventouse couronne

+ adaptable & la plupart des « rotation 360 ° + pivotement 90°

surfaces

Horizontale Lasttraverse Vertikale Lastiraverse Einzelsauger
- Handhabung von "« vertikale Schwenkung - «Ring» Sauggreifer
StandardgréoBen » kann Glasscheiben « kann Coils handhaben
- anpassungsfahig an die handhaben « 90° Schwenkung
meisten Oberfldchen « Prdzision und Sicherheit

T

Das Gerat tragt das Markenzeichen SAPELEM flr Qualitat und entspricht den Euro-Normen mit CE-Zeichen



glage O e de Qison au paio 2 = Cl
Cplio O glle Kege g ae anon ae % gle O averse
CMU en kg Caractéristiques générales Manipulateur & bras satellite Palonnier Formats
WLL in kg Aligemeine Daten Manipulator mit Auslegerarm Lasftraverse Format
Pression ! Débit consommé 2 Portée | Hauteur Course vertivale Position * Type Nb vent | @ vent. Minl Maxi
Druckiuft' Luftverbrauch ? Tragweite| Hohe Vertikaler Hub Position " Typ
H E . Bas G | Haut F Télescop. vert. Rotafif 360° Sauger Sauger|
mm mim mim Niedrige | Hohe Teleskop. vert. Drehung 360°| Anzaht @ Mini Maxi
200 55b 75 L/imn 3500 3900 1000 800 1800 4 260 65071000 |1800/2650
300 55b 75 L/mn 3500 4100 1000 800 1800 4 320 700/1050 |1800/2650
CMU en kg Caractéristiques générales Manipulateur a bras satellite Palonnier Formats Epaisseur mini
WLL in kg Allgemeine Daten Manipuiator mit Auslegerarm Lasttraverse Format des toles
Presslon ' Débit Portée Hauteur | Course Préhension Type nb vent @ vent Mini Maxi Mindestdicke
consommeé ? ‘erticale Aufnahme Typ Sauger Sauger der Blechtafein
Druckiuft’ Luftverbrauch ? Tragweite | Hohe |Vertikaler | Bosse | Haute Anzahi g
Hub Niedrige| Hohe
D A C B
mm mm mm mm mm
250 55b 75 L/mn 3500 2775 500 700 1100 | Téléscop. horizontal 4 260 625x1050 | 1500x3000 1.5 mm
250 550D 75 L/mn 3500 2775 500 700 1100 | Ieleéscop. horizontal 6 190 760x1250 |1500x3000 0.5 mm
280 55b 75 L/mn 4000 2775 500 700 1100 | Téléscop. horizontal 6 190 750x1650 |2000x4000 1.0 mm
350 55b 75 L/imn 3500 2775 500 700 1100 | Téléscop. horizontal 4 260 625x1060 [1500x3000 1.5 mm
350 55b 75 L/mn 3500 2775 500 700 1100 | Téléscop. horizontal ] 190 750x1650 | 1500x3000 0.5 mm
350 55b 75 L/mn 4000 2775 500 700 1100 | Téléscop. horizontal 6 190 750x1650 | 2000x4000 1.Omm
Optio 0 B Ve gle 1000 DOUr prise @ O auteur de potence D00
Prise basse 1 Prise haute 1
Opfio £ gle D 1000 4 0 2 Vo Bode ohe ge age 000
garige A 0 & U ohe A Ol & UoU
CMU en kg Caractéristiques générales Manlpulateur a bras satellite Palonnier
WLL in kg Allgemeine Daten Manipulator mit Auslegerarm Lasttraverse
Pression ! Débit consommé 2 Portée Portée Hauteur Préhension Dépose Type @ Ext |@int.
horizontale Verticale ¢
Druckiuft’ Luftverbrauch ? Tragweite |lragweiter Hohe Horizontale Vertikales Tvp auBer ¢ | nner g
Aufnahme Abiassen
mini M maxi N 1 L K J Monoventouse couronne pivotante 90°
mm mm Mini Maxi Maxi 90° Ring-Einzelsauger mit Schwenkung
250 556b 212 L/mn 1250 2750 4175 150 1250 1450 650 300
exemple po Q Beispie 0
CMU en kg | Caractéristiques générales Manipulateur a bras satellite Palonnier
WLL in kg Aligemeine Daten Manipuiator mit Austegerarm Lasttraverse
Tension * Portée |Hauteur Course Position Dépose Type / Iyp Coil mini Coil maxi
Verticale Position Verticale ® Monoventouse couronne
Spannung * fragweife| HOhe |Vertikaler Hub| Basse |Haute | Vertikales pivotante double chambre @ ext @ int. @ ext @ int.
Niedrige| Hohe Ablassen 90° Doppelkammer Ring-Einzelsauger auBer @ | inner @ | auBer & | inner @
250 24V CC 1750 3300 1100 50 1050 1150 Q00 162 1500 304
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